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Instrucciones de Funcionamiento Edicion Julio 2009

El ADS 50/5 es un potente servoamplificador
para el control de motores de corriente
continua hasta 250 W.

Se pueden seleccionar 4 modos de
funcionamiento mediante microinterruptores:

e Control de velocidad con tacodinamo

e Control de velocidad con encoder )

e Control de velocidad IxR Q
e Control de par o corriente : v ”@

El ADS 50/5 esta protegido contra
sobrecorrientes, exceso de temperatura y
cortocircuitos en el bobinado del motor.

Con los transistore MOSFET de potencia
incorporados en el servoamplificador, se
alcanza una eficiencia hasta del 95 %.

La bobina de choque incorporada con la alta
frecuencia de PWM de 50 kHz permite la conexion de motores de muy baja inductancia. En la mayoria de las
aplicaciones no es necesaria una bobina de choque externa.

Gracias al amplio rango de tensién de alimentacion de 12 a 50 V, el ADS 50/5 es muy versatil y puede usarse
con diferentes fuentes de alimentacion. La carcasa de aluminio simplifica la instalacion, al tener los terminales
marcados para una facil conexion.
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ADS 50/5 Servoamplificador 4-Q-DC Instrucciones de Funcionamiento

1 Instrucciones de Seguridad

> BB BB BPBEPPBPPB

A

Personal Técnico Cualificado
La instalacion y puesta en marcha debe ser realizada sélo por personal cualificado y
con experiencia.

Legislacion Local
El usuario debe asegurarse de que el servoamplificador y sus componentes, se han
montado y conectado de acuerdo con la legislacion local.

Desconexion de la Carga
En la primera puesta en marcha el motor debe girar libre, por ejemplo, con la carga
desconectada.

Equipamiento Adicional de Seguridad

Un equipo electrénico, en principio, no esta protegido contra fallos. La maquinaria y los
aparatos, por lo tanto, deben estar preparados con monitorizacion independiente y
sistemas de seguridad. Si el equipo falla o es operado incorrectamente, si la unidad de
control o los cables se rompen, etc., ha de asegurarse que el motor o el aparato
completo se mantiene en un modo de funcionamiento seguro.

Reparaciones
Las reparaciones han de efectuarse sélo por personal autorizado o por el fabricante. Es
peligroso para el usuario abrir la unidad o hacer reparaciones en ella.

Peligro

Asegurese de que durante la instalacion del ADS 50/5 ningun aparato esté conectado a
la fuente de alimentacién. Después de conectarlo, no toque ninguna parte en
movimiento.

Max. Tensidn de Alimentacion
Asegurese de que la tensién de alimentacion esta entre 12 y 50 V. Voltajes superiores a
53 V o un error de polaridad destruiran la electrénica.

Cortocircuitos y faltas a tierra

El amplificador no esta protegido contra:

Cortocircuito entre los bobinados, cortocircuito entre los bobinados y tierra y
cortocircuito entre los bobinados y masa!

Bobina de Choque

La bobina de choque incorporada permite el funcionamiento con casi todos los motores
maxon DC con una potencia superior a 10 W. Si es necesario, la corriente del motor se
puede reducir ligeramente.

Generalmente se aplica la siguiente formula:

Lextern [mH] Z VCC [V] - 0 1 5 [mH] - W

0.15[J -1, [mA]

o Voltaje de alimentacién V¢c [V]

e Corriente nominal (Max. corriente en continuo) Ip [mA]

¢ Inductancia entre bornas Lytor [MH]

Valor buscado:

e Se requiere inductancia adicional externa para que los valores de corriente en
continuo sélo se reduzcan en un max. del 10% como resultado del calentamiento.

Dispositivo Sensible a las Descargas Electroestaticas (ESD)

2 maxon motor control
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2 Datos Técnicos

2.1

2.2

2.3

2.4

2.5

2.6

2.7

2.8

2.9

Datos Eléctricos

Entradas

Salidas

Tension de alimentacion NOMINAI +Voc.....vvvviiiieeeieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeveeeeeaerererereennens 12 ...50 VvCC
Tension de alimentacion MINIMEA FV e min ceeeeeereeeereeeeireee e e e e e e eeee e e e e e e eraaeeeees 11.4VCC
Tension de alimentacion MAXIMA FV oo max.c-eeeeeeeeeerererruieeeeeeeeeeerieeeeeereeeiaeeeeereesaaeeeees 52.5VCC
MaAX. teNSION A€ SAlIAA .......coeeeeeee e 0.9 - Vce
Y = D oo )4 T=T 0] (= 3o (I T= o b= T PRt 10 A
Max. corriente de salida €N CONINUO loont.vree eeereeerriiieeeee et e e ee e e et e e e e e e eeaaeeeeeas 5A
Frecuencia de CONMUEACION ...........uuuuuiiiii e aaasaenensssssnsssnsnsnsnnnes 50 kHz
[ (1ol (<Y g Uo] = T 95 %
Anchura de banda del controlador de COrriente ...............eevvvvviviiiiiiiiiiiiiieiieieeaeeas 2.5 kHz
Bobina de choque del motor interna ............oooviiiiiiiiiiii e 150 uH /5 A
Sefial de control «Set valuem ...........covveeiiiiiiiiiiiie e -10 ... +10V (Ri=20 kQ)
Conexion motor «Enabley ..........cccceeviiiiiieiiiiicee e +4 ... +50VCC (Ri=15kQ)
Entrada del voltaje de la tacodinamo...........cccccceevnneeen. min. 2 VCC, max. 50 VCC (Ri = 14 kQ)
Sefiales del encoder/ «Canal A, A\, B, B\» ....cccoovvviiiiiiiie max. 100 kHz, senal TTL

Monitor de corriente «Monitor I»

protegido contra COrtoCIrCUItO .........ooiiiuuiiiiiiaeiiiiiiei e -10 ...+10 VCC (Ro=100 Q)
Monitor de velocidad «Monitor n»

protegido contra COMOCITCUIO ........ceviueieeiiiiee e -10 ...+10 VCC (Ro=100 Q)
Lectura del estado «READY» Colector abierto

protegido contra COrtOCITCUILO.........coivieiiiiiiieiiiee e max. 30 VCC (IL <20 mA)

Salidas de tension

Voltaje auxiliar, protegido contra cortocircuito........... +12 VCC, -12 VCC, max. 12 mA (Ro=1 kQ)
Voltaje de alimentacion del encoder ............cccceeeiiviiiiiiiie e +5 VCC, max. 80 mA

Potenciometros de ajuste

Compensacion IxR
Offset
Nmax

|max
gain

Piloto indicador LED

LED dE 2 COIOIES ....uuuuenieeeeeeee et nnn READY / ERROR
verde = ok, rojo = fallo

Rango de Temperatura ambiente / Humedad

[T o oY =g 11=T 01 (o XN, -10 ... +45°C
Y (g g b= TetcT P=T g 1T o (o TR -40 ... +85°C
ST el ] gL [=T 3= Tl (o] o TR 20...80 %

Datos Mecanicos

Terminales

=TT o PSP aprox. 360 g
DIMENSIONES ...t e e e e ver diagrama
Placa d& MONTGJE ......oouiiieiiiiie et para tornillos M4
Clavijas de Circuito impreso .........ccccevceeericee e Potencia (5 polos), Sefial (12 polos)
[ T 1 RSO RR 3.81 mm
Apto para seccion de cable...........ccoceeeeiiirenne. 0.14 - 1 mm? cable de multiples conductores
...................................................................................... 0.14 - 1.5 mm? cable Gnico conductor
ENCOAET ...ttt e e e e e e e e e e e enees Conector DIN41651

para cable plano, paso 1.27 mm, AWG 28
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Instrucciones de Funcionamiento

ADS 50/5 Servoamplificador 4-Q-DC

4
4.1

Instrucciones de Funcionamiento
Requerimientos de la fuente de alimentacion

Se puede usar cualquier fuente de alimentacion disponible, mientras cumpla los
requerimientos minimos descritos a continuacion.

Durante la puesta en marcha y la fase de ajuste, recomendamos separar el
motor de la maquina para prevenir dafios debidos a movimientos no
controlados del motor.

Requisiti dell’alimentazione

Voltaje de salida Vce min. 12 VCC; max. 50 VCC

Rizo <5%

Corriente de salida 5 A en continuo depende de la carga

(10 A pico)

La tension necesaria puede ser calculada de la siguiente manera:
Valores conocidos:

= Par de funcionamiento Mg [MNm]

= Velocidad de funcionamiento ng [rpm]

= Tension nominal del motor Uy [Voltios]

= Velocidad en vacio del motor a Uy, ng [rpm]

= Gradiente velocidad/par del motor An/AM [rpm/mNm]
Valores buscados:

= Voltaje de alimentacion V¢ [Voltios]

Solucioén:

U An 1
Vo.=—2YNdn, +— M, |-—+2|V
ccC no [ B ,7” Bj 09 [ ]

Escoja una fuente de alimentacién capaz de suministrar este voltaje calculado
en carga. Esta formula considera una maxima caida de tension en el ADS 50/5
de 2 Voltios.

Consideraciones:

La fuente de alimentacion debe ser capaz de absorber la energia generada en
el frenado del motor, p. €j. con un condensador. Con fuentes de alimentacion
estabilizadas, asegurese de que la proteccidon de sobrecorriente no actue
durante el funcionamiento normal.

T B 3
.. .. c £ E c £
4.2 Funcidn de los potenciometros 20 c =5
L Rae
L1 1|
[1]2][3[a[5{1][2[3]4[5]6[7]8] \1n|11\12r-| o + * * * + "
SRRt | I° B [ — RIRREE]
Potenciémetros Funcién Giroala
Izqda. O Dcha. O
. compensacion | compensacion
P1 IXR Compensacion IxR débil fuerte
P2 Offset Adjustr~nent n=0/1=0| el mo.tor gira el motor gira
con sefal de control 0 V a la izqda. ala dcha.
P3 N Ajuste velocidad maxima reducir aumentar
M& | con sefial de control 10V |  velocidad velocidad
.. , baja alta
P4 Imax Limite de corriente min. 0.5 A max. 10 A
P5 gain Ganancia baja alta

Edicién Julio 2009 / Doc. No. 555628-06 / Sujeto a modificaciones
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ADS 50/5 Servoamplificador 4-Q-DC Instrucciones de Funcionamiento

4.3 Ajuste de los Potenciometros

4.3.1 Pre-ajuste

4.3.2 Ajuste

Modo Encoder
Modo Tacodinamo
Compensacion IxR

Control de corriente

Con el preajuste de los potenciémetros el driver estd en una posicion adecuada
para iniciar los ajustes.
Las unidades ADS vienen preajustadas de fabrica.

PIl P2 P3 P4 P5

3] |30 30| 3] |k

Pre-ajuste de los potenciometros
P1 IXR 0%
P2 Offset 50 %
P3 Nmax 50 %
P4 Imax 50 %
P5 gain 10 %

—_

Ajuste la sefal de control al maximo (10 V) y gire el potenciometro P3
n__ hasta alcanzar la velocidad deseada.

2.  Ajuste el potenciometro P4 I__ para fijar el limite de corriente deseado.
La corriente maxima se puede ajustar de manera lineal desde 0 a 10 A
con el potenciometro P4.

Importante: El valor limite |, debe estar por debajo del valor de la
corriente nominal (max. corriente en continuo) del motor y no debe
sobrepasar los 5 A.

3. Regule el potenciémentro P5 gain lentamente hasta que la ganancia sea
la deseada.

Precaucion: Si el motor vibra o empieza a hacer ruido, la ganancia se
ha ajustado demasiado alta.

4. Ajuste la sefal de control a 0, p.ej. cortocircuitando la entrada set value,
después fije la velocidad del motor a 0 con el potencidometro P2 Offset.

Adicional, s6lo en caso de Compensacion IxR:

5. Aumente lentamente el potenciometro P1 IXxR hasta que Ila
compensacion se regule de tal manera que en el caso de cargas altas la
velocidad del motor no varie o disminuya ligeramente.

Precaucion: Si el motor vibra o empieza a hacer ruido, la ganancia se
ha ajustado demasiado alta.

1. Ajuste el potenciémetro P4 |_,, para fijar el limite de corriente deseado.
La corriente maxima se puede ajustar de manera lineal desde 0 a 10 A
con el potenciometro P4.

Importante: El valor limite |,.« debe estar por debajo del valor de la
corriente nominal (max. corriente en continuo del motor y no debe
sobrepasar los 5 A.

2. Ajuste el valor de la sefial de consigna a 0 V. Entonces regule la

corriente del motor a 0 A con el potenciémetro P2 Offset.

Nota
o Sefal de control «set value» -10 ... +10 V corresponde aproX. +lmax --- =lmax

e En el funcionamiento de par o corriente los potenciometros P1, P3 y P5
estan desactivados.

6 maxon motor control
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Instrucciones de Funcionamiento

ADS 50/5 Servoamplificador 4-Q-DC

5 Funciones
5.1 Entradas

5.1.1 Senfal de control «Set value»
La entrada «Set value» esta conectada como un amplificador diferencial.

Rango de voltaje de entrada

Circuito de entrada
Resistencia de entrada
Sefial de control positiva

Senal de control negativa

5.1.2 Conexion motor «Enable»

Si se aplica un voltaje a la entrada «Enable», el servoamplificador aplica un
voltaje al bobinado del motor. Si la entrada «Enable» no esta abierta o esta
conectada a masa, la etapa de potencia estara desconectada.

La entrada «Enable» esta protegida contra cortocircuitos.

Enable

Disable

5.1.3 Tacodinamo CC

Minimo voltaje de entrada
Maximo voltaje de entrada
Resistencia de entrada
Tiempo de conmutacién

Minimo voltaje de entrada
Méaximo voltaje de entrada
Resistencia de entrada
Tiempo de conmutacion

Minimo voltaje de entrada
Méaximo voltaje de entrada
Resistencia de entrada

Rango de velocidad:

El rango de velocidad se ajusta con el Potenciémetro P3 n
con la maxima sefial de control).

-10 ... +10V
diferencial
20 kQ (diferencial)

( + Set value) > ( - Set value)

Voltaje o corriente negativa de salida
El eje gira para la izquierda (CCW)

( + Set value) < ( - Set value)

Voltaje o corriente positiva de salida
El eje gira para la derecha (CW)

+4.0VCC
+50.0 VCC

15 kQ

tip. 500 ps (a 5 V)

ovcec
+25VCC

15 kQ

tip. 100 us (@0 V)

20V
50.0V
14 kQ

max. velocidad

max (

Para utilizar al completo el rango de control de + 10, el rango de voltaje en la
entrada de tacodinamo debe ser al menos de + 2 V.

Ejemplo con una tacodinamo CC de 0.52 VV / 1000 rpm:

El voltaje de la tacodinamo de 2.0 V corresponde a una velocidad aproximada
de 3850 rpm. Si se quiere usar el rango completo de regulacion, el limite de
ajuste de la velocidad maxima con el potenciometro nn,.x €s de 3850 rpm.

Se pueden alcanzar rangos de velocidad menores reduciendo el voltaje de
control o usando una tacodinamo CC de un voltaje superior, como por ejemplo

5V /1000 rpm.

Edicién Julio 2009 / Doc. No. 555628-06 / Sujeto a modificaciones
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ADS 50/5 Servoamplificador 4-Q-DC Instrucciones de Funcionamiento

5.1.4 Encoder
Tension de alimentacion del encoder + 5 VCC max. 80 mA

Maxima frecuencia del encoder Interruptor DIP S5 ON: 10 kHz
Interruptor DIP S5 OFF: 100 kHz
Valores logicos del voltaje TTL
bajo max. 0.8 V
alto min. 2.0 V

Se debe usar un encoder con line driver.

Si se usa un encoder sin line driver (sin Canal A\ ni B\), se pueden producir
saltos en la velocidad y limitaciones en la velocidad maxima debido a que el
frente de subida de la sefal es mas lento.

El servoamplificador no necesita los canales | ni I\.

Conector macho (vista frontal)

9

NP

77

10
2
Configuracion de terminales en la entrada «Encoder»:
1 n.c. No conectado
2 +5V +5VCC max. 80 mA
3 Gnd Masa
4 n.c. No conectado
5 A\ Canal A invertido
6 A Canal A
7 B\ Canal B invertido
8 B Canal B
9 n.c. No conectado
10 n.c. No conectado

Esta configuracién es compatible con el conector de cable plano de los
encoders HEDL 55xx (con Line driver) y los encoders MR, igualmente con Line
driver, tipo ML y L.

8 maxon motor control Edicion Julio 2009./ Doc. No. 555628-06 / Sujeto a modificaciones
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ADS 50/5 Servoamplificador 4-Q-DC

5.2 Salidas

5.2.1 Monitor de corriente «Monitor I»

El servoamplificador proporciona un valor real de la corriente para fines de
monitorizacion. La senal es proporcional a la corriente del motor.
La salida «Monitor I» esta protegida contra cortocircuitos.

Rango de voltaje de salida -10 ... +10 VCC

Resistencia de salida 100 Q

Gradiente 0.8 V/A aproximadamente

Un voltaje positivo en la salida corresponde una corriente negativa
monitor de corriente en el motor

Un voltaje negativo en la salida corresponde una corriente positiva en
monitor de corriente el motor

5.2.2 Monitor de velocidad «Monitor n»

El monitor de velocidad esta disefiado para la estimacién del movimiento. La
velocidad absoluta esta limitada por las propiedades de los sensores de
velocidad y por el ajuste del potenciometro P3 n__,. El voltaje de salida del
monitor de velocidad es proporcional al numero de revoluciones del motor. El
voltaje de salida es 10 V cuando se alcanza el nimero maximo de revoluciones
marcadas por el potenciometro P3 n_,..

La salida «Monitor n» esta protegida contra cortocircuitos.

Rango de voltaje de salida -10 ... +10 VvCC
Resistencia de salida 100 Q
Ejemplo: -10V corresponde a velocidad  -npax (CCW)
ov corresponde a velocidad 0 rpm
+10V corresponde a velocidad  +Npax (CW)

5.2.3 Lectura del estado «Ready»

La senal «Ready» se puede usar para informar tanto del estado operativo como
de un fallo a un sistema superior de control. La salida «Colector Abierto» esta
normalmente conectada a Masa cuando no hay fallos. En caso de un fallo por
exceso de temperatura o corriente, el transistor de salida deja de conducir.

******************** max. 30 V

Imax< 20 mA

=

Polyfuse

Gnd

Se requiere un voltaje externo adicional:
Rango de voltaje de entrada max. 30 VCC
Corriente de carga <20 mA

La condicién de fallo queda memorizada. Para poner en marcha otra vez el
servoamplificador debe ser reactivado (Enable). En caso de que la situacion de
fallo continue, el transistor de salida cambiara de inmediato al estado de no
conduccién otra vez.

Edicién Julio 2009 / Doc. No. 555628-06 / Sujeto a modificaciones maxon motor control 9
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6 Posibles Ajustes Adicionales

Sl

6.1 Ajustes del potenciometro P6 n

Potenciémetro Funcion Posicién
Izqda.f) Dchac\v
P6 Ngain ganancia de velocidad baja alta
P7 I gain ganancia de corriente baja alta
P8 lcont limite corriente en continuo| mas baja mas alta
B P8 Icont
B P7 |gain
H P6 Ngain

y potenciometro P7 |

En la mayoria de las aplicaciones, el ajuste de la regulacién es completamente
satisfactorio usando los potenciémetros P1 al P5. En casos especiales la
respuesta transitoria puede optimizarse regulando el potenciometro P6
«ganancia del regulador de velocidad». El potenciémetro P7 «ganancia del
regulador de corriente» puede, ademas, adaptarse a la dinamica del regulador
de corriente.

Se recomienda comprobar la eficacia de los ajustes del P6 n_,, y P71
midiendo la respuesta transitoria en las salidas «Monitor n» y «Monitor I» con
un osciloscopio.

gain

Pre-ajuste P6 n, =25 %y P71 =40 %.

1 0 maxon motor control
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ADS 50/5 Servoamplificador 4-Q-DC

6.2 Potencidometro de ajuste P8 |

cont

e interruptor de modo de limite de corriente

Si el interruptor S6 esta desactivado (DIP switch S6 OFF) el unico limite de la
corriente del motor lo determina el potenciometro P41, (0.5 ... 10 A).

Si se activa el interruptor S6 (DIP switch S6 ON), se activa también un limitador
de corriente ciclico. Este método limitador de corriente permite un cierto nivel
de proteccién del motor contra sobrecalentamiento.

Durante 0.1 segundos la corriente del motor esta limitada al valor del

potenciometro P4 |
motor esta limitada al valor del potenciémetro P8 |

max

(0.5 ... 10 A). Luego durante 0.9 segundos la corriente del

(0.5... 10 A). Después de

cont

un segundo se repite de nuevo este ciclo.

Pre-ajuste P8 |

=50 %.

cont

Interruptor 6 ON T

Interruptor 6 OFF {

limitador ciclico de corriente activo

I

* P41
o 1 max
|

0.1s 1s ;t

limitador de corriente maxima activo

I * P4 Imax

max +

v
—

6.3

Interruptor de maxima frecuencia del encoder (DIP switch S5)

El interruptor S5 permite seleccionar la maxima frecuencia de entrada del
encoder.
La max. frecuencia estandar del encoder es de 100 kHz.

Interruptor DIP S5 ON T Interruptor DIP S5 OFF |
Max. frecuencia de entrada 10 kHz Max. frecuencia de entrada 100 kHz
Pulsos encoder | Max. velocidad Pulsos encoder | Max. velocidad
por vuelta del motor por vuelta del motor
16 37 500 rpm
32 18 750 rpm
64 9 375 rpm
128 4 688 rpm 128 46 875 rpm
256 2 344 rpm 256 23 438 rpm
500 1200 rpm 500 12 000 rpm
512 1721 rpm 512 11719 rpm
1000 600 rpm 1000 6 000 rpm
1024 586 rpm 1024 5859 rpm
Nota

Para optener buenas condiciones de control con un encoder de bajas
pulsaciones se tendra que activar el interruptor S5 (DIP switch S5 ON T)!
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Instrucciones de Funcionamiento

7 LED de estado de funcionamiento
Un LED verde y rojo muestra el estado de funcionamiento.

7.1 NolLED

7.2 LED Verde

7.3 LED Rojo

Razén:
No hay tension de alimentacién

Cortocircuito en la alimentacion de los sensores Hall

o
e Polaridad equivocada de la alimentacion
[ ]
[ ]

Cortocircuito en la salida de +5 V

Cddigos de intermitencia

Condicion de funcionamiento

(LED verde)
LED ein El amplificador esté activado
(Enable)
"L LI Desconexién activada (Disable)

De acuerdo con el cédigo de intermitencia, los siguientes mensajes de error se

pueden identificar:

Cddigos de intermitencia
(LED rojo)

Condicion de funcionamiento

ORN L]

Si la temperatura de la etapa de
potencia sobrepasa los 90°C,

la etapa de salida es desconectada.
(estado - deshabilitada).

@1 LI

Si se detecta una sefial de control
que equivalga a mas de +/- 12.5 A
de corriente en el motor, la etapa de
potencia sera desconectada (estado
- deshabilitada).

(€92 1 N 1 s I Y Y

Si el voltaje de alimentacién interno
no es el esperado, la etapa de
potencia se desconecta. (estado -
deshabilitada).

@ U

Si la frecuencia en la entrada de
encoder es > 150 kHz, la etapa de
potencia se desconecta.

El estado de error es almacenado. Para quitar este error, el servoamplificador
debe ser deshabilitado y habilitado de nuevo. Si la causa del error no ha
desaparecido, la salida de error se activara de nuevo.

Razoén:

e Temperatura ambiente elevada (codigo de intermitencia @)

e maxima corriente en continuo > 5 A (cédigo de intermitencia @)

e Circulacion de aire insuficiente (cddigo de intermitencia @)

e Cortocircuito en el bobinado del motor (cédigo de intermitencia @)

12 maxon motor control
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8 Errores

Defecto

Posible causa

Indicaciones

El eje no gira

Tension de alimentacion <12 VCC
«Enable» no activado

La sefial de control es de 0 V
Limite corriente demasiado bajo
Modo de funcionamiento erréneo
Malos contactos

Cableado erréneo

revise el conector de potencia pin 4
revise el conector de sefal pin 3
revise el conector de sefial pin 1y 2
revise el ajuste del pot. P4 1__
revise el ajuste de los interruptores
revise el cableado

revise el cableado

Velocidad no controlada

9 Instalacion

Modo Encoder : sefiales encoder
Modo Tacodinamo: sefales taco
Modo IxR: mala compensacion

EMC-compatible

Fuente de alimentacion (+V_, - Power Gnd)

revise el conector del encoder
rev. conector sefial pin 5y 6 (polaridad)
revise el ajuste del pot. P1

o Normalmente no se requiere apantallar los cables
e Sise usan varios amplificadores conectados a la misma fuente de alimentacion, se

recomienda una conexiéon en estrella

Cables del motor

e Es altamente recomendable apantallar los cables.
e Conectar la malla del cable apantallado en ambos lados.
Lado del ADS 50/5: Terminal 3 «Ground Safety Earth» y/o parte inferior de la carcasa.

Lado del motor :
e Usar cables separados.

Cables de encoder

Carcasa del motor o con una inpedancia baja entre la carcasa y la
construccién mecanica.

e Aunque el ADS 50/5 puede funcionar con un encoder sin line driver, se recomienda utilizar
un encoder con line-driver ya que reduce la sensibilidad a las interferencias.

o Normalmente no se requiere apantallar los cables.

e Usar cables separados.

Senales analdgicas (Set value, Tacho, Monitor)

o Normalmente no se requiere apantallar los cables.
e Use cable apantallado con sefiales analdgicas de bajo nivel y entorno electromagnético

agresivo.

¢ Normalmente se recomienda conectar la malla del cable en ambos lados. Conecte
Unicamente en un lado si detectan problemas de interferencias a 50/60 Hz.

Senales digitales (Enable, Ready)
¢ No es necesario apantallar los cables.

Vea también el diagrama de bloques del capitulo 10.

En términos practicos, sélo la unidad completa comprendiendo todos los componentes
(motor, amplificador, fuente de alimentacion, filtros, cables, etc) puede someterse a un test
de emisiones electromagnéticas para asegurarse que esté libre de ruido y que cumple la

especificacion CE.
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10 Diagrama de Bloques

Case
‘+12V ouT -12v OUT Enable Ready ¢
Poly-|
DIP5 +5V fuse Ground
+5V/80mA — oy Safety
Gnd 1K +12V 1K -12v v Earth
Encoder A - e i t ,J7 cath |
tional =
EncoderA\ | FIV Converter —ANAN PTC optiona
Encoder B A = +Vce 12-50VDC
EncoderB\ | i
Fﬁ L Power Gnd
+12V T T
P8 1 cont %gem
-Set value DIP1 L
— +|
+Set valu YN 1 ‘ Motor
PWM, ||
" Cortrol & MOSFET "ml’
} Protection Full-Bridge
Logic
P3 n max P4 Imax i
-Tacho Input | A i Motor
P1IXR
Current Volta
>z M{ Detecter
4

DIP3

+12v MW% -12v

P2 Offset

I3

‘ Monitor n

11 Dimensiones

Dimensiones en [mm]

EJ

‘ Monitor |

vioicioioioioiolioivioo] - [oooieio]

=l =]

el

LI I 0 J7 1

1 +Motor
2 —Motor
3 Ground Safety Earth
4 +Vce 12-50VDC
5 Power Gnd POWer
@ LED green-ok / red - fault
1 +Set value
2 —Set value
3 Enable
4 Gnd
5 +Tacho Input
6 —Tacho Input
7 Monitor n
8 Monitor |
9 Ready
10 +12V/12mA OUT
11 =12v/12mA OUT H
12 _Gnd Signal
10 nec. 9 nc
8 CHANNEL B 7 CHANNEL B\
6 CHANNEL A 5 CHANNEL A\
4 nc 3 Gnd
2 +5V/80mA 1 _nc EnCOder
Tacho  Encoder Current
e R
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P2 Offset
P8 nmax maxon motor
maxon motor control
P4 Tmax Servove! er
ADS 50/5_50V/5A_145391
P5 gain Made in Hungary

LA

76

103

180

174

1°

I =
A A A AN Iﬂ_
EEEEER 1€

a\u\m\ﬁ\e\z\g\g\rlslz\dilg\r\slzlt

AAAANANAANAAAAA
] ] 1] ] 5 5 5 5 T I

ANA_ AAM AAA ARA

[ Il = [lele]] |

ANA

)

14 maxon motor control

Edicion Julio 2009./ Doc. No. 555628-06 / Sujeto a modificaciones



	Instrucciones de Seguridad
	Datos Técnicos
	Datos Eléctricos
	Entradas
	Salidas
	Salidas de tensión
	Potenciómetros de ajuste
	Piloto indicador LED
	Rango de Temperatura ambiente / Humedad
	Datos Mecánicos
	Terminales

	Cableado Externo Mínimo para los Distintos Modos de Funciona
	Instrucciones de Funcionamiento
	Requerimientos de la fuente de alimentación
	Función de los potenciómetros
	Ajuste de los Potenciómetros
	Pre-ajuste
	Ajuste


	Funciones
	Entradas
	Señal de control «Set value»
	Conexión motor «Enable»
	Tacodinamo CC
	Encoder

	Salidas
	Monitor de corriente «Monitor I»
	Monitor de velocidad «Monitor n»
	Lectura del estado «Ready»


	Posibles Ajustes Adicionales
	Ajustes del potenciómetro P6 ngain y potenciómetro P7 Igain
	Potenciómetro de ajuste P8 Icont e interruptor de modo de lí
	Interruptor de máxima frecuencia del encoder (DIP switch S5)

	LED de estado de funcionamiento
	No LED
	LED Verde
	LED Rojo

	Errores
	Instalación EMC-compatible
	Diagrama de Bloques
	Dimensiones


<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName (http://www.color.org)
  /PDFXTrapped /Unknown

  /Description <<
    /FRA <>
    /ENU (Use these settings to create PDF documents with higher image resolution for improved printing quality. The PDF documents can be opened with Acrobat and Reader 5.0 and later.)
    /JPN <FEFF3053306e8a2d5b9a306f30019ad889e350cf5ea6753b50cf3092542b308000200050004400460020658766f830924f5c62103059308b3068304d306b4f7f75283057307e30593002537052376642306e753b8cea3092670059279650306b4fdd306430533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103057305f00200050004400460020658766f8306f0020004100630072006f0062006100740020304a30883073002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d30678868793a3067304d307e30593002>
    /DEU <>
    /PTB <>
    /DAN <>
    /NLD <>
    /ESP <>
    /SUO <>
    /ITA <>
    /NOR <>
    /SVE <>
  >>
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [595.000 842.000]
>> setpagedevice


